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Bras robotique :  matériels et modules utilisés  

- Un ensemble de pièces de coupe en acrylique  

- Un paquet de vis  

- 4 servomoteurs sg90 

- 1 Arduino uno  

- 1 module joystick double PS2  

 

Montage : 
https://www.bilibili.com/video/BV1Ed4y1c7sL/?spm=a2g0s.imconversation.0.0.107f3e5flnhR1U

&spm_id_from=333.337.search-card.all.click&vd_source=cc670f71805a95b1bf5b2d7278ca76ca 
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